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Elektromagnetyczne hamulce przeciwwybuchowe serii HEX pradu statego
wiaczane sprezynowo, luzowane elektromagnetycznie. Przeznaczone s3 do wyhamowywania
wirujacych czesci maszyn i ich doktadnego pozycjonowania. Stosowane jako hamulce
pozycjonujgce i bezpieczenstwa. Hamulce zostaty zaprojektowane, zbudowane i przetestowane
zgodnie z wymogami systemu zarzadzania jakoscig zgodnym z wymaganiami I1SO 9001 oraz I1SO
14001. Nasze produkty przedstawione w niniejszej karcie informacyjnej posiadajg znak CE, ktory
oznacza, ze sg one zgodne z dyrektywami Unii Europejskiej w zakresie bezpieczenstwa. Seria
hamulcéw HEX spetnia zasadnicze wymagania dla urzadzen i systemdw ochronnych
przeznaczonych do uzytku w przestrzeniach zagrozonych wybuchem gazéw i pytéw (Dyrektywa
2014/34/UE ATEX), potwierdzone certyfikatem wydanym przez jednostke notyfikowana.
Zatwierdzony dla:

Ochrona przed wybuchem metanu i pytu weglowego dla | grupy urzadzen, kategorii M2,
ochrona przed wybuchem pytéw dla Il grupy urzadzen, kategorii 2D:

& 1 M2Exdb [ia] | Mb
® 112D Ex tb [ia] IC T125°C Db

Ochrona przed wybuchem gazéw i pytéw dla Il grupy urzadzen, kategorii 2G/2D:

& 112G Ex db [ia] 1B T4 Gb
& 112D Ex tb [ia] IC T125°C Db
Hamulce serii HEX charakteryzuje wysoka powtarzalno$¢ takze przy duzej ilosci faczen. Mozliwos¢ zasilania ze zrodta pradu

przemiennego — wbudowany uktad prostujgcy. Opcjonalnie hamulce moga posiada¢ diwignie recznego luzowania, dajagc mozliwos¢
awaryjnego odhamowania. Dodatkowa zaletg jest stabilna praca - szczegdlnie istotne gdy urzadzenie jest obstugiwane przez kilka napedéw
pracujacych dodatkowo z duzg czestotliwoscig taczen. Konstrukcja hamulca gwarantuje prosty i bezproblemowy montaz. Do dyspozycji s
rézne opcje wykonan pod wzgledem wyposazenia, zasilania hamulca pozwalajgc na wybér odpowiedniej opcji do indywidualnych potrzeb
uzytkownika. Zabudowany na silniku elektrycznym hamulec tworzy razem silnik sasmohamowny, zespét napedowy spetniajacy wymogi co do
bezpieczenstwa uzytkowania i pozycjonowania napedu.

Przeznaczone do wyhamowania wirujgcych czesci maszyn, a zadaniem ich jest:
hamowanie awaryjne w celu zapewnienia funkcji bezpieczernstwa napedu,
unieruchamianie mechanizméw wykonawczych maszyn, spetniajac funkcje
ich pozycjonowania,
zredukowanie do minimum wybiegu napeddw (wzgledy bezpieczernstwa
poparte przepisami UDT).

Obszar zastosowan oraz mozliwe aplikacje urzadzenia
Zaktady gdérnicze podziemne oraz odkrywkowe,

Zaktady chemiczne,

Przemyst petrochemiczny i rafineryjny,

Silniki z hamulcem — zestaw samohamowny w wykonaniu
przeciwwybuchowym,

Reduktor z hamulcem — zestaw w wykonaniu przeciwwybuchowym,
Windy oraz wyciagarki pracujace w strefie zagrozonej wybuchem.

Typ hamulca
HEX05 | HEX10 | HEX15 | HEX25 | HEX50 | HEX 100 | HEX 160
Napiecie zasilania [V] 24,104,180 DC; 230,400 AC;
Moc znamionowa W 60 60 | 86 8 | 140 | 250 | 340
Max. obroty | min® 2500 1800
Moment hamujacy Nm 50 250 1000 1600
Masa ** kg 28 90 135 170
Temperatura otoczenia °C -20 + +45

Parametry Jednostka

Stopien ochrony - IP 67

po stronie 300 300 400 400 500 500 600
napiegcia statego 110 110 200 200 270 300 500

po stronie 300 300 400 400 500 500 600
napiecia

Roztaczanie hamulca po stronie pragdu przemiennego powoduje ok. pieciokrotny
przemiennego wzrost czasu hamowania tog W stosunku do roztgczania po stronie pradu statego

Czasy dziatania*

to1- czas luzowania ( od zataczenia pradu do spadku momentu hamowania do 10% Mnom)
tos- czas hamowania (od wyfgczenia pradu do osiggnigcia 90% Mrnom)

*) Wartosci czaséw luzowania i hamowania sg podane jako orientacyjne, zalezg bowiem od zabudowy, temperatury, sposobu
zasilania elektrycznego.

**) Masa hamulca moze by¢ wieksza lub mniejsza w zalezno$ci od wersji wyposazenia.
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KONFIGURACJA PRZELOTOWA

D4
Typ D1 | D2 | D3 | .o | D5 | D6 | D8

HEX 05 220 | 200 | 160 | 150 | 118 | 92 M8
HEX 10 247 | 225 | 190 | 180 | 125 | 92 | M10
HEX 15 292 | 270 | 200 | 180 | 142 | 92 | M10
HEX 25 330 | 305 | 250 | 230 | 142 | 131 | M12
HEX 50 370 | 350 | 320 | 300 | 185 | 131 | M12
HEX 100 425 | 400 | 360 | 350 | 185 | 131 | M16
HEX 160 440 | 416 | 360 | 350 | 204 | 131 | M16

D7 — standardowo zastosowano dwa wpusty kablowe:
1 - umozliwia wprowadzenie do skrzynki zaciskowej przewodu zasilajgcego o srednicy od 13 do 20 mm;
2 - umozliwia wprowadzenie przewodu sygnalizacyjnego o $rednicy od 11 do 14 mm

* rozmiar wpustu pryzmatycznego dostosowany do $rednicy otworu w kole zebatym zgodnie z normg DIN6885
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HEX

Wielkosé mechaniczna Srednica otworu
kota zebatego
05, 10, 15, 25, 50, 100, 160 d.H7)

Wykonanie przeciwwybuchowe Zabezpieczenie termiczne
& 1 M2 Exdb[ia] | Mb Bimetalowe B
& 112D Extb [ia] IlIC T125°C Db Pozystorowe P
& 112G Exdbia] lIB T4 Gb
& 112D Extb [ia] IIIC T125°C Db Moment hamowania [Nm]
HEX 05 50, 40
Konfiguracja HEX 10 100, 80, 60
Nieprzelotowa HEX 15 150, 120
Przelotowa HEX 25 250, 240, 180
Nieprzelotowa + dzwignia HEX 50 500, 420, 360
Przelotowa + dZwignia HEX 100 1000, 900, 800, 700, 600
HEX 160 1600, 1300, 1050

Wyposazenie
Mikrotacznik KZ (kontrola zadziatania) - standard Napiecie pracy

Mikrotaczniki KZ + KO (kontrola zuzycia oktadziny) 24,104, 180 [VDC] - dla wszystkich wielkosci hamulca
- dostgpne od wielkosci hamulca HEX 50 230, 400 [VAC] - dostepne od wielkosci hamulca HEX 50

Przyktady zaméwienia: HEX 15.10.104 VDC 180 Nm d40 B
HEX 160G . 11 . 400 VAC 1600 Nm d75 P

Po uzgodnieniu z producentem istnieje mozliwo$¢ wykonania wersji specjalnej hamulca uwzgledniajacej m.in. zmiany w zakresie:
- napiecia pracy hamulca (max. 225 VDC oraz max. 400 VAC),
- $rednicy otworu kota zebatego.

- wpustéw kablowych

Producent zastrzega sobie prawo do zmian w wyniku rozwoju konstrukgji.
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